Piotr Marusak urodzit sie dnia 1 stycznia 1974
roku w Warszawie. Uczeszczat do XIV Liceum
Ogolnoksztatcacego im. Stanistawa Staszica
w Warszawie, do klasy o profilu matematycz-
nym eksperymentalnym. Swiadectwo dojrza-
tosci z wyréznieniem uzyskat w 1992 roku.
Studia na Wydziale Elektroniki i Technik In-
formacyjnych Politechniki Warszawskiej na
kierunku Informatyka, w specjalnosci Systemy
Sterowania i Wspomagania Decyzji ukoriczyt
w 1997 roku z wynikiem celujacym, uzysku-
jac dyplom magistra inzyniera. W 2003 roku
otrzymat stopieri doktora inzyniera za rozpra-
we Regulacja predykcyjna obiektéw nielinio-
wych z zastosowaniem techniki DMC i mode-
lowania rozmytego uznang za wyrézniajaca
sie przez Rade Wydziatu Elektroniki i Technik
Informacyjnych Politechniki Warszawskiej. Na
stanowisku adiunkta pracuje w Instytucie Auto-
matyki i Informatyki Stosowanej od 2003 roku.
W ramach zaje¢ dydaktycznych prowadzit
miedzy innymi wyktady ,Dynamical Systems”,
,Optimization Techniques” oraz ,Sterowanie
procesow”.

Jest autorem przeszto 80 publikacji nau-
kowych. Jego zainteresowania naukowe obej-
muja: sterowanie obiektéw nieliniowych, al-
gorytmy regulacji predykcyjnej, modelowanie
i sterowanie rozmyte, projektowanie uktadéw

regulacji odpornych na uszkodzenia, a takze
uktadéw sterowania z optymalizacja punktu
pracy.

Zostat wyrézniony czterema nagrodami
Rektora Politechniki Warszawskiej. Jest czton-
kiem Stowarzyszenia Elektrykéw Polskich (SEP)
oraz Institute of Electrical and Electronics Engi-
neers (IEEE). W latach 2001-2005 byt sekreta-
rzem Kota 108 Oddziatu Warszawskiego Sto-
warzyszenia Elektrykéw Polskich. W 2007 roku
zostat wyrézniony Srebrng Odznaka Honoro-
wa SEP, w 2009 roku — Medalem Stowarzy-
szenia Elektrykéw Polskich im. Michata Doli-
wo-Dobrowolskiego, a w 2010 roku — Srebrng
Odznaka Honorowa Naczelnej Organizacji
Technicznej.
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