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ECTS
. Sem. | Sem Sem Sem. | Sem. | Sem. | Sem.

Klasa programowa lub przedmiot JD 1 5 3 4 5 6 7
Wychowanie fizyczne 0 0 0 0 0 0
Jezyki obce 12 4 4 4
Przedmioty ekonomiczno-spoteczne 6 2 2 2
Matematyka
Algebra liniowa 22-- 6
Analiza i rownania rozniczkowe 1 22-- 6
Analiza i rownania rozniczkowe 2 21-- 4
Metody probabilistyczne i statystyka 22-- 5
Metody numeryczne (MNUM) 2--1 4
Fizyka
Fizyka ogolna (FO) 22-- 5
Fizyczne podstawy przetwarzania informacji 2-1- 4
Elektronika
Podstawy techniki cyfrowej 2-2- 5
Podstawy elektroniki 211- 4
Teoria sygnalow i informacji 211- 5
Technika mikroprocesorowa 2-2- 5
Informatyka
Podstawy programowania (1) 212- 6
Programowanie obiektowe (1) 2-2- 5
Programowanie zdarzeniowe (1) 2--2 4
Sieci komputerowe 2-2- 5
Systemy czasu rzeczywistego 2-1- 4
Przedmioty podstawowe kierunku AiR
Podstawy badan operacyjnych 2-1- 4
Podstawy automatyki 2-1- 4
Modelowanie i identyfikacja 21-1 5
Wstep do robotyki 2-2- 5
Anatomia robotow 1-2- 4
Aparatura automatyki i robotyki 2-1- 4
Sterowniki programowalne 2-1- 4
Sterowanie procesOw 21-1 4
Projektowanie uktadéw sterowania (projekt 122 6
grupowy)
Diagnostyka procesow przemystowych 11- 3
(wydz. Mechatroniki)
Systemy DCS i SCADA 2-2- 5
Przedmioty obieralne kierunku AiR
Percepcja Maszyn 2-1-
Bazy danych 2 (BD 2) 2--1
Bezpieczenstwo systemow i sieci 2-1-
Inzynieria oprogramowania 2-1-
Podstawy sztucznej inteligenciji 2--1
Projektowanie urzadzen cyfrowych 2--1 8 12 7
Synteza regut decyzyjnych 2-2-
Systemy informatyczne zarzgdzania 2--2
Systemy operacyjne (I) 2-2-
Urzadzenia zewngtrzne i interfejsy 2-1-
Zarzadzanie i harmonogramowanie procesowW 2-2-
Przedmioty obieralne techniczne (z oferty

. . 6 8 6

Wydziatowe;j)
Dyplomowanie
Pracownia dyplomowa inzynierska 1 ---3 3
Pracownia dyplomowa inzynierska 2 ---9 15
Seminarium Dyplomowe Inzynierskie ---2 2
Redakcja i Edycja Pracy Dyplomowej . 0
Inzynierskiej
Razem 30 30 30 30 30 30 30




