ANDRZE)J W. OLBROT
(1946-1998)

Andrzej Olbrot urodzit sie 6 kwietnia 1946 ro-
ku w Lisowie w powiecie jasielskim. Mature
otrzymat w | Liceum Ogélnoksztatcacym im.
Kréla Stanistawa Leszczyriskiego w Jasle w 1964
roku. W tym roku rozpoczat studia na Wydzia-
le tacznosci Politechniki Warszawskiej, ktére
ukoniczyt w 1970 roku, uzyskujac tytut magis-
tra inzyniera elektronika w specjalnosci
Automatyka. Po trzyletnich studiach dokto-
ranckich w Instytucie Automatyki Politechniki
Warszawskiej obronit na Wydziale Elektroni-
ki w grudniu 1973 roku rozprawe doktorska.
W marcu 1977 roku uchwatg Rady Wydziatu
Elektroniki uzyskat stopieri doktora habilito-
wanego nauk technicznych w zakresie auto-
matyki, prezentujac monografie Sterowanie
ukfadami z opéznieniami przy ograniczeniach
w przestrzeni funkcyjnej. Od 1973 roku pra-
cowat w Instytucie Automatyki Politechniki
Warszawskiej na stanowisku asystenta (1973),
adiunkta (1974-1978) oraz docenta (1978-
-1987).

W 1977 roku, w latach 1979-1980 oraz
w 1987 roku pracowat jako visiting professor
na University of Minnesota, Center for Control
Sciences, wspétpracujac z profesorem E. Bruce
Lee. Prowadzit takze prace naukowe w: Ma-
thematical Research Center of the University of
Montreal (1977), w Universitaet Bremen, Fach-
bereich Informatik und Mathematik (1981,
1986) oraz w Politecnico di Torino (1984, 1985
i 1987).

Dziatalno$¢ naukowa Andrzeja Olbrota
skupiata sie poczatkowo wokét problemow te-
orii sterowania systeméw z opéznieniami, czyli
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ich sterowalnosci, obserwowalnosci, wykry-
walnosci oraz stabilizowalnosci droga prze-
suwania biegunéw. W tym czasie byt jednym
z pierwszych badaczy, ktéry w analizie tych za-
gadnien postugiwat sie przestrzeniami funkcyj-
nymi, a nie skoficzeniewymiarowymi. Wiele
jego prac z tego okresu zawiera przetomowe
wyniki, na przyktad w 1978 roku podat defini-
cje stabilizowalnosci i wykrywalnosci w petli
otwartej uktadéw z ogdlna struktura opdézniers,
pokazat ich zwiazki z analogicznymi pojecia-
mi dla petli zamknietej, a na przetomie lat 70.
i 80. (we wspdtpracy, m.in. z profesorem E. Bru-
ce Lee z Center for Control Sciences na Uni-
versity of Minnesota) przedstawit praktyczne
kryteria pozwalajace sprawdzac sterowal-
nos¢, wykrywalnosc i stabilizowalnos¢ ukta-
déw z opéznieniami.

Pod koniec lat 70. jego zainteresowania
zwrdcity sie w kierunku projektowania odpor-
nych (robust) uktadéw sterowania (nazywat je
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,krzepkimi”). Za jego pierwsza prace na ten te-
mat uznaje sie artykut, powstaty we wspétpra-
cy z A. Gosiewskim i opublikowany w 1980
roku, dotyczacy odpornosci liniowych regula-
toréw obiektéw z opéZnieniami w pomiarze
stanu. W tym czasie rozpoczat badania nad
wykorzystaniem twierdzenia rosyjskiego mate-
matyka W.L. Charitonowa (1978), dotyczacego
stabilnosci wielomianéw przedziatowych do
badania parametrycznej odpornosci systeméw
sterowania. W 1982 roku jako pierwszy zwro-
cit uwage spotecznosci automatykéw zajmu-
jacych sie badaniem odpornosci uktadéw ste-
rowania na przydatnos¢ podejscia Charitono-
wa do analizy odpornosci parametrycznej. Jak
podkreslit w swoich wspomnieniach J.E. Acker-
mann, to wystapienie A. Olbrota na Robust
Control Workshop w Interlaken w Szwajcarii
zapoczatkowato, trwajace do dzis, badania
odpornosci parametrycznej wykorzystujace
w analizie, m.in. wielokomérki zwigzane z wie-
lomianami albo quasi-wielomianami (polyto-
pes of polynomials or quasi-polynomials).

W 1988 roku Andrzej Olbrot rozpoczat
prace w Department of Electrical and Com-
puter Engineering na Wayne State University
w Detroit. Profesorem zwyczajnym tej uczelni
zostat w 1992 roku.

Wiekszos¢ jego prac prowadzonych
w Wayne State University, oprécz rozwazan
teoretycznych, zawierata istotne aspekty prak-
tyczne zwiazane z zastosowaniem teorii stero-
wania odpornego w komputerowych uktadach
sterowania uzywanych w samochodach. Od
poczatku lat 90. wspétpracowat z Research and
Development Division of Ford Motor Co., kt6-
ry finansowat jego badania. Prace teoretyczne
z korica lat 80. i lat 90. dotyczyty m.in. okres-
lenia granic stabilizowalnosci'w zaleznosci od

perturbacji parametrow w metodzie przesuwa-
nia biegundw, a takze rozszerzenia tzw. twier-
dzenia o krawedziach (the Edge Theorem) na
odporna stabilnos¢ uktadéw z opdznieniami
oraz uktadéw o parametrach roztozonych. Na-
tomiast wspétpraca z przemystem motoryza-
cyjnym doprowadzita m.in. do opracowania
odpornego cyfrowego regulatora dziatajacego
w systemie sterowania tzw. zewnetrznego ukta-
du recyrkulacji spalin (1997).

Andrzej Olbrot byt autorem lub wspétauto-
rem ponad 100 artykutéw, z ktérych wiele po-
budzito innych do uogélniania i udoskonala-
nia przedstawionych tam wynikéw. Chetnie
wspdtpracowat z wieloma naukowcami zajmu-
jacymi sie podobng problematyka w réznych
krajach swiata. Lista jego wspotautoréw liczy
prawie 20 oséb. Na poczatku lat 90. petnit
funkcje Associate Editor for the ,IEEE Trans-
actions on Automutic Control” oraz byt czton-
kiem the IFAC Working Group on Robust
Control.

Zaréwno w Polsce, jak i w USA byt kierow-
nikiem wielu prac dyplomowych i promotorem
wielu doktoratéw (na Wydziale Elektroniki Po-
litechniki Warszawskiej — trzech). W opinii
studentéw byt nauczycielem bardzo wymaga-
jacym, lecz réwnoczes$nie wspaniale potrafia-
cym wyttumaczy¢ ztozone i abstrakcyjne poje-
cia, postugujac sie prostymi przyktadami.

Obok czytania ksiazek w wielu jezykach,
jedna z jego pasji byta jazda na nartach.

Zginat 10 grudnia 1998 roku, zastrzelony
przez niezréwnowazonego doktoranta polskie-
go pochodzenia, ktéry wtargnat do sali, w kté-
rej przeprowadzat egzamin pisemny.

Byt-dwa razy zonaty, pozostawit dwdch
Synow.





